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PROGRAMA DE ESTUDIO

UNIVERSIDAD MODELO

INGENIERÍA BIOMÉDICA
NIVEL EDUCATIVO: LICENCIATURA

MODALIDAD: ESCOLARIZADA

	NOMBRE DE ASIGNATURA:
	Robótica

	CLAVE DE ASIGNATURA:
	33831

	SEMESTRE:
	Octavo

	TOTAL DE HORAS CON DOCENTE AL SEMESTRE
	64 HORAS


	CLAVE DE ASIGNATURA SERIADA

n
	
	HORAS CON DOCENTE

A LA SEMANA

4
	HORAS DE ESTUDIO INDEPENDIENTE A LA SEMANA

2
	CRÉDITOS

6


	OBJETIVO GENERAL

Utilizar la tecnología en robótica y aplicarla a la solución de problemas en el área de la biomedicina.




	UNIDADES

1. Robótica.

2. Sistemas operativos y de control en tiempo real

3. Robótica médica


	TOTAL DE HORAS CON DOCENTE

20
14

30
-------------

64


	CRITERIOS Y PORCENTAJES DE EVALUACIÓN



	Tres evaluaciones parciales 


Investigaciones 

Prácticas de laboratorio
Evaluación final                            


	30 %

20 %

20 %

30 %

----------

100%
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	UNIDAD 1: Robótica


	DURACIÓN: 20 horas



	OBJETIVO: Selección adecuadamente un robot para un trabajo determinado



	TEMAS Y SUBTEMAS

	1. Introducción

1.1. Definiciones y conceptos.

1.2. Historia y evolución.

1.3. Aplicaciones

2. Características

2.1. Geometría del Robot.

2.2. Cinemática y Dinámica del Robot

2.3. Control del movimiento.

2.4. Planificación de trayectorias.

2.5. Detección.

2.6. Visión de bajo nivel.

2.7. Visión de alto nivel.

2.8. Inteligencia del robot.

2.9. Programación del robot.




	UNIDAD 2: Sistemas operativos y de control en tiempo real


	DURACIÓN: 14 horas



	OBJETIVO: Aplicar sistemas operativos de tiempo real y control por computadora en la solución de problemas de ingeniería




	TEMAS Y SUBTEMAS

	1. Sistemas operativos de tiempo real.

1.1. Programación manejada por eventos.

1.2. Programación de temporizadores.

1.3. Programación del operador de consola.

1.4. Procesamiento asíncrono de interrupciones.

1.5. La interfase serial

2. Control por computadora

2.1. Programación sincrónica.

2.2. Programación para modulación de ancho de pulso.

2.3. Programación para modulación de frecuencia.

2.4. Decodificación de cuadratura.

2.5. Programación por prioridad.

2.6. Diseño e implementación de un sistema de control en tiempo real por computadora.
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	UNIDAD 3: Robótica médica


	DURACIÓN: 30 horas



	OBJETIVO: Aplicar la robótica en el área de la medicina.



	TEMAS Y SUBTEMAS

	1. Introducción

1.1. Robots en medicina

1.2. Robots en rehabilitación

1.3. Robots asistenciales

2. Cirugía robótica

2.1. Introducción

2.2. Cirugía robótica mínimamente invasiva

2.3. Cirugía asistida por ordenador

2.4. Aplicaciones de la robótica en cirugía

2.4.1. Procedimientos de diagnóstico

2.4.2. Terapia

2.4.3. Enseñanza y entrenamiento

2.4.4. Realidad virtual

2.4.5. Tele cirugía

2.5. Robots en cirugía

2.6. Sistemas comerciales y de investigación

3. Sistemas de ayuda a discapacitados y/o mayores

3.1. Ingeniería de rehabilitación

3.2. Vehículos robotizados

3.3. Interfaces

3.4. Dispositivos robotizados de ayuda a movilidad de extremidades: prótesis y ortesis

3.5. Sistemas biónicos




	ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE

Con docente:

· Proporcionar la teoría y las técnicas necesarias para la adecuada aplicación de las herramientas.
· Dinámicas grupales.

· Discusión de avances en proyectos.

· Prácticas de laboratorio.

De estudio independiente:

· Realizar investigaciones.

· Solucionar casos.

· Realizar proyectos de laboratorio.
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	PERFIL DEL DOCENTE

Nivel educativo mínimo: Licenciatura.

Título profesional: Ingeniería Biomédica, Electrónica, Mecatrónica o Robótica.
Experiencia profesional: 2 año en el sector salud, industrial, empresarial o de servicios.

Experiencia docente: 1 años en licenciatura 

· Conocimientos en: robótica y en la aplicación de las ciencias básicas y las ciencias de la ingeniería para la solución de problemas de ingeniería.

· Habilidades para: promover el aprendizaje cooperativo y activo.

· Actitudes de: respeto a la diversidad de opiniones, crítico y solidario.
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